Differencialgeometriai és csoportelméleti modszerek valogatott fejezetei
1. Differencialhat6 sokaséag, sima fliggvény és sima leképezés, diffeomorfizmus.
2. ErintSvektor, érintényalab, érintdleképezés.

3. Tenzorok, tenzornyalabok, sima tenzormezdk. ,,Pull-back™ és ,,push-forward” operaciok
tenzormezokon: definiciok és lokalis formulak.

4. Kiils6é formak algebraja, differencialformak, kiils6 derivalt.

5. Tenzormezok Lie derivaltjanak ,,algebrai” definicioja, a Lie derivalt explicit, lokalis
formulaja.

6. Vektormezok és lokalis folyamok kapcsolata, ,,flow box”. Lie derivalt ,,dinamikai”
definicidja, az algebrai és dinamikai definiciok ekvivalencidja.

7. Differencidlformak kiilso, bels6 és Lie derivaltjaira vonatkozd azonossagok.
8. Lie csoport, Lie csoport Lie algebraja, exponencialis leképezés. Lie csoportok és Lie
algebraik homomorfizmusai k6zotti kapcsolat. Lie csoport hatasa, infinitezimalis

generator.

9. Szimplektikus sokasag, hamiltoni vektormezd és Poisson zarojel szimplektikus
sokasagon.

10. Koérintdnyalab mint szimplektikus sokasag. Darboux tétel (kanonikus koordinatak)
szimplektikus vektortér és szimplektikus sokasag esetén.

11. Poisson sokasag, Poisson leképezés, hamiltoni rendszer és szimmetriai. Lie algebra dualis
tere mint Poisson sokasag, és annak szimplektikus levelei.

12. Riemann és pszeudo-Riemann sokasag, geodetikusok hamiltoni leirasa. Magneses
koérintd nyalabok.

13. Lie csoport szimplektikus és hamiltoni hatdsa, momentum leképezés, példak
(ponttranszformaciokhoz és koadjungalt hatashoz tartozé momentum leképezések).

14. Hamiltoni szimmetria redukcio6 ideologidja, a klasszikus Marsden-Weinstein redukcio.
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