FDIT16 Kényszeres dinamikai rendszerek

Bevezetd szint(i el6adas a kényszeres dinamikai rendszerekbe.

Tematika
1. A kényszeres dinamikai rendszerek Lagrange elmélete
2. A kényszeres dinamikai rendszerek Hamilton elmélete
2.1. Els6dleges kényszerek, gyenge és erGs egyenlGség
2.2. Legendre transzformacié, masodlagos kényszerek
2.3. A kényszerek Uj osztalyozasa: els6 és masodosztalyd kényszerek
2.4. A teljes és a bdvitett Hamilton fliggvény, a Dirac zardjel
3. A kényszeres dinamikai rendszerek bemutatasa egy egyszerd példan
4. A pontmechanika parametrikus leirdsa
5. A szabad relativisztikus részecske
6. A Schrodinger-rendszer
7. Elektrodinamika
7.1. Kovarians targyalas
7.2. Kanonikus targyalas
7.3. Redukalt fazister el6allitdsa a szabadsagi fokok kivalasztasaval

7.4. Redukalt fazister elGallitdsa mérték tipusu kényszerek segitségével
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