
FDIT16 Kényszeres dinamikai rendszerek 

 

Bevezető szintű előadás a kényszeres dinamikai rendszerekbe. 

 

Tematika 

1. A kényszeres dinamikai rendszerek Lagrange elmélete  

2. A kényszeres dinamikai rendszerek Hamilton elmélete  

2.1. Elsődleges kényszerek, gyenge és erős egyenlőség  

2.2. Legendre transzformáció, másodlagos kényszerek  

2.3. A kényszerek új osztályozása: első és másodosztályú kényszerek 

2.4. A teljes és a bővített Hamilton függvény, a Dirac zárójel 

3. A kényszeres dinamikai rendszerek bemutatása egy egyszerű példán 

4. A pontmechanika parametrikus leírása 

5. A szabad relativisztikus részecske 

6. A Schrödinger-rendszer 

7. Elektrodinamika  

7.1. Kovariáns tárgyalás  

7.2. Kanonikus tárgyalás  

7.3. Redukált fázister előállítása a szabadsági fokok kiválasztásával  

7.4. Redukált fázister előállítása mérték típusú kényszerek segítségével 
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